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二、技术指标及要求

	序号
	项目名称
	技术参数
	数量
	用途
	备注

	1
	无人机模拟训练系统
	一、模拟器遥控器    

1.遥控器支持左手、右手、双遥感自动回中三种模式且可通过开关一键切换

2.遥控器通道数量：至少8通道

3.遥控器支持电子微调

4.遥控器额外支持市面上其它常见模拟器种类至少3种及以上

5.支持电脑USB口直接供电

6.支持模拟多种无人机种类如固定翼、多旋翼、穿越机、直升机等

7.需配置加密狗或内置加密狗

二、模拟器软件

1.具备5种及以上的飞行场景，如草地、海面，森林、雪原、城市等

2.支持语言：中文

3.具备天气设置功能如不同的风向和风量大小

4.飞行界面可调出飞行姿态

5.具备逐步进阶练习功能

6.支持多旋翼（四轴飞行器、穿越机等）、固定翼、直升机等4种以上飞行器模拟 

7.提供自动稳定模式（针对四轴飞行器）及手动操控模式 

8.支持键盘、鼠标、游戏手柄及专业遥控器操作，可自定义键位配置

9.提供灵敏度自定义功能（副翼、俯仰、油门、航向通道独立调节）

10.支持中英文界面切换及第一人称视角（FPV）设置

11.具备训练模块：

12.悬停训练：单通道独立练习（副翼、升降舵等），支持125%模拟速度调节 

13.航线训练：目标降落、对尾/对头/对侧悬停等进阶场景

14.飞行记录与回放：记录飞行轨迹、姿态数据，支持第三方视角回放分析

15.内置多种训练任务，如起飞、降落、空中巡逻、低空飞行、特技（翻滚、螺旋、倒飞）等

16.可调整模拟速度（如训练时降低速度以提升操作容错率）

17.支持机型参数自定义（如桨距、油门响应曲线等）

18.可扩展拓展通道用于特殊机型控制

19.提供摇杆校准向导（确保操控设备精准映射）

20.支持头模式（以无人机自身方向为参考系）和无头模式（以用户视角为参考系），可根据需求切换

21.支持Windows系统

22.支持导入自定义飞行器模型，扩展模拟内容；飞行记录可保存
	10套
	无人机模拟训练
	

	2
	装调无人机
	一、硬件参数

1.全开源平台，支持进行无人机的组装、检修、调试和飞行；

2.软件代码开源，支持基于该平台可进行二次开发，留有开发接口且预留空间。

3.机架：机身采用全碳纤维机身，机臂不得使用碳管，机臂包括上机臂和下机臂，电调可放置于上机臂和下机臂中间。电机、电调和下中心板的连接方式要完全能够直观地展现，不得有任何遮盖。支持搭载扩展升级包，动力系统不更换的情况下实现多种机型的安装调试。

4.飞控包括加速度传感器，角加速度传感器，电子罗盘传感器，定高气压计传感器等传感器；

5.电调：≥20A，电调为非焊接独立模块，支持电调快速装卸；

6.电机：三相交流无刷电机，定子直径≥22mm，定子高度≥13mm，KV值≥800；

7.螺旋桨：桨叶直径≥8.0英寸，桨叶螺距≥4.5英寸；

8.电池：容量≥2200mAh，3-4S动力电池，机身需配置电池仓；

9.充电器：输出功率≥40W，兼容3S-4S，需配有数码管显示屏；

10.遥控器：通道数量≥8通道，配有高分辨率屏；

11.遥控接收机：支持SBUS、PPM、PWM模式；

12.需配置室内定位光流激光模块，激光量程≥8米、更新频率250Hz、分辨率≤1cm、功耗≤0.35W、大小：≥35mm * 21.25mm * 1.5mm，重量≤5g；

13.支持多自由测试平台的安全防护接口；

14.无人机轴距:≥330mm(±5mm)

二、无人机组装与调试课程管理模块参数

平台参数

15.架构：系统前台界面能够兼容Edge、Chrome等主流浏览器；

16.能够支持目前通用的各类操作系统环境，包括Windows、Linux等主流操作系统；

17.数据库可安装运行于Unix、Linux等高安全性操作系统，也可根据需要，在不同系统间移植；

18.系统应具有良好的开放性、兼容性和扩展性；具有水平及垂直扩展能力，同时新增功能时降低对已有系统的修改需求；

19.系统最大登录用户数≥40000，最大并发登录用户数≥2000；在并发登录用户数为最大值时，在客户端网络通畅的情况下，普通页面跳转的系统响应时间小于3秒；

20.安全性：安全性良好，可以防止任何通过网络进行的非授权访问，能够有效防止木马、病毒或其他人员以移动设备为中介对数据平台进行的侵入、数据盗取或篡改等行为；

21.可靠性：系统不间断工作、无故障率达到99%以上，系统年平均故障时间不超过10小时，连续故障时间不超过4小时；后台批处理、服务器维护操作应该在晚间或者系统不繁忙时进行，而且一般应该在2小时内完成；

22.可维护性：修复问题（非功能变更）的平均工作量必须小于2人周；

23.易用性：界面设计应该美观实用，方便用户操作，图标无歧义；分辨率设计采用主流设置；有丰富的文字、图形等提示；

24.可审计性：业务数据必须保证非人工处理情况下，不被系统删除；提供接口，以支持各类运行状态数据的上报和获取；

25.提供后台用户管理功能，用户包括学生和教师，登录相应的账号后访问各自的终端：学生端和教师端

学员可通过手机号或者学号登录，也可按照学校政策进行刷卡和人脸识别登录；

26.学生信息支持教师批量导入及学生自主注册两种方式；教师登录端可以新增、修改、删除、导入、查询学生信息；批量导入方式提供Excel模板；

2.课程内容

27.课程涵盖无人机的拆解、组装、调试、地面站调参、多自由度飞行测试、实际飞行等内容，课程项目设计如下：

项目一：X型无人机的整机拆解（包含教学任务、资源、PPT、视频动画、总结测试题）

项目二：X型无人机的整机组装（包含教学任务、资源、PPT、视频动画、总结测试题）

项目三：X型无人机的整机调试（包含教学任务、资源、PPT、视频动画、总结测试题）

项目四：X型无人机的飞行测试（包含教学任务、资源、PPT、视频动画、总结测试题）

地面站训练课程：（包含教学任务）。

装调无人机试验项目应满足以下要求：

1.碳纤维部件部件恒定力试验满足持续时间≥5S

2.高度1000mm的跌落试验保证外壳无损坏，无危险能量源，安全防护措施保持有效；电能量源分类测试等级达到ES1。
	10套
	1、机架拆装实训

2、动力系统组装

3、飞控安装及连线

4、遥控器校准

5、油门校准

6、加速度及校准

7、飞行训练
	

	3
	装调无人机升级包
	一、硬件参数

1.装调无人机升级包必须为全开源平台，可以用于学生日常进行不少于3种机型的无人机组装、检修、调试、飞行实训。

2.含有不少于三块PCB下中心板，可以快速替换扩展板实现多种机型的组装与调试。

3.电调为独立无需焊接模块，满足电调的模块化拆卸。

4.支持扩展第二开源飞控或者供电端口为：【VCC、VCC、GND、GND】飞控

5.支持满足多自由测试平台的安全防护接口，以支持学生进行PID的即时调试。

6.为保证无人机的增强抗干扰性，电调电源接口与PWM处于分离接口

7.X升级包：

1）含有≥4PWM快插接口

2）含有≥4电调电源快插接口（XT30）

3）含有≥3排线接口与卡扣

5）含有GH1.25mm-6p、4P、3P

6）4700UF/25电解电容

7）快拆专业级电调：20A2-4s5V2A含有BEC功能

8.H升级包：

1）含有≥4PWM快插接口

2）含有≥4电调电源快插接口（XT30）

3）含有≥3排线接口与卡扣

5）含有GH1.25mm-6p、4P、3P

6）4700UF/25电解电容

7）快拆专业级电调：20A2-4s5V2A含有BEC功能

9.Y升级包：

1）含有≥6PWM快插接口

2）含有≥6电调电源快插接口（XT30）

3）含有≥3排线接口与卡扣

5）含有GH1.25mm-6p、4P、3P

6）4700UF/25电解电容

8）快拆专业级电调：20A2-4s5V2A含有BEC功能

10.收纳包

用于无人机组装日常收纳，19寸三层收纳箱，可以放置拆卸整机所有零件，拥有10个以上区分零件放置格挡区域。

二、课程及设备管理平台基本框架

1、系统最大并发登录用户数为2000；在并发登录用户数为2000时；

2、允许同一个用户在多个终端（PC、移动端）登录。支持移动端和PC端通过网页浏览器登录系统；提供管理员、普通老师、学生三种不同的登录身份； 

3、管理员定义的角色覆盖的模块至少包含但不限于：课程教学、资产借还、开放预约、双创竞赛、在线考试、数据中心、远程控制等模块；

4、支持管理员增删改学期数据，系统依据设定的学期开始日期和结束日期自动生成教学周；学期类型支持寒假、暑假的日期设置； 

5、支持老师增删改场地数据，设置的内容至少包括：场地名称、所属院系、负责人、楼宇名称、门牌号、备注等，场地名称支持英文名称； 

6、支持管理员设置信用积分，可以修改信用积分最低允许分，支持设置对应使用模块的积分增减策略：加分项设置、减分项设置；学生端在用户资料中实时显示该用户的信用积分。 

三、课程及设备管理平台功能模块模块

1、系统支持AI导入无人机实验讲义功能，老师上传本地文件后，系统通过AI功能对文件进行自动识别、编辑，生成符合验证型实验课程中的实验讲义；本地文件支持的文件格式为PDF文件；

2、支持在实验项目中添加无人机教学资源，支持的教学资源至少包括：文章、视频、文档、预习考核、实验讲义、实验报告、实验FAQ、测验、作业、讨论等；支持对教学资源的排序、重命名、下架、复制等功能；

3、上传至实验项目中的实验FAQ教学资源支持老师将学生所遇到的常见问题及解决办法保存，学生遇到问题后可以在实验FAQ内进行搜索并自行解决，系统支持按照搜索量进行排序；

4、数据概览大类中的统计数据至少包括：上课人数、正在学习的人数、已开课天数、距结课天数、最快进度、最慢进度、平均进度、最高分、最低分、平均分、成绩方差、最长用时、最少用时、平均用时、用时方差、分数整体分布、用时正态分布等； 

5、开放预约模块。开放预约模块至少包含课外预约开放时段设置、课内预约开放时段设置、实验室规则设置、预约申请日志、实验室使用日志等功能；

6、无人机资产管理模块。无人机资产借还模块在老师少参与甚至不参与的情况下，实现申请人自主借还闲置资产，提升资产使用率；支持在类别中增删改标准型号，标准型号的内容至少包含资产分类名称、资产名称、规格型号、计量单位、设备原值、设备类型（普通设备、大型设备、耗材）、设备图片等；

7、在线考试模块。AI导入试卷，老师通过选择指定文件到系统后，系统通过AI技术智能识别试卷上的题干和答案，并生成题库；无需模板，AI导入试卷功能可以自动识别试卷上的题干和答案，用户无需按系统提供的模板进行输入。

8、双创竞赛模块。包括：报名、自学、刷题、考试、初赛、选拔、项目培训、正赛等功能；模块可配置，以兼容双创项目和学科竞赛的管理流程；

9、数据中心模块。系统提供丰富的数据可视化统计，至少包括基本数据、人才队伍、人才培养、教学改革、科学研究、信息化建设、开放与辐射等多个维度的数据；基本数据维度至少包括：固定资产总额、年度固定资产增量（万元）、建筑面积、设备总值、设备台数、经费投入（万元）、年度经费投入（万元）等；

10、远程控制模块，实现对门禁、班牌、远程电源、摄像头等硬件及示波器、信号源、台式万用表、直流稳压电源等测量仪器的远程操控；

11、课程内容：

项目一：X型无人机的整机拆解（包含教学任务、资源、PPT、视频动画、总结测试题）；

项目二：X型无人机的整机组装（包含教学任务、资源、PPT、视频动画、总结测试题）；

项目三：X型无人机的整机调试（包含教学任务、资源、PPT、视频动画、总结测试题）；

项目四：X型无人机的飞行测试（包含教学任务、资源、PPT、视频动画、总结测试题）；

项目五：H型无人机的整机组装（包含教学任务、资源、PPT、视频动画、总结测试题）；

项目六：H型无人机的整机调试（包含教学任务、资源、PPT、视频动画、总结测试题）；

项目七：H型无人机的飞行测试（包含教学任务、资源、PPT、视频动画、总结测试题）；

项目八：Y型无人机的整机组装（包含教学任务、资源、PPT、视频动画、总结测试题）；

项目九：Y型无人机的整机调试（包含教学任务、资源、PPT、视频动画、总结测试题）；

项目十：Y型无人机的飞行测试（包含教学任务、资源、PPT、视频动画、总结测试题）。
	6套
	1.用于扩展机型的组装调试2.用于开展多机型的组装调试教学
	

	4
	装调无人机备件库
	包括但不限于：

1.8045桨叶≥10对

2.B型18PINFFC飞控连接线≥30个

3.A型18PINFFC飞控连接线≥30个

4.M3*8螺丝≥100颗

5.M3*5螺丝≥100颗

6.无人机起落架≥2个

7.M3*15铝柱≥20颗

8.无人机碳纤维材质机臂≥10个

9.接收机3P杜邦线≥5根

10.光流异向连接线≥5根

11.飞控减震球≥10个

12.2213电机≥2个

13.20A电调≥2个

14.19寸备件收纳箱≥1个
	10套
	用于装调无人机损坏零件的日常维修更换
	

	5
	无人机装调工具箱
	包括无人机维修常用工具，包括但不限于：内六角螺丝刀≥1套、斜口钳≥1把、尖嘴钳≥1把、剪刀≥1把、电烙铁≥1把、锡丝≥1卷、航模焊接台≥1个、水平泡≥1个、硅橡胶≥1管、绝缘胶带≥1卷、美工刀≥1把、刀片≥盒、测电器≥1个、剥线钳≥1把、卷尺≥1把、螺丝胶≥1瓶、热风枪≥1把、万用表≥1块、锉刀≥1套、热缩管≥1盒、胶水≥1瓶、镊子≥1把、BB响≥2个、手提工具箱≥1个
	10套
	1.日常无人机维修与保养

2.无人机装调实训
	

	6
	轻型航测无人机（含两块电池）
	1.起飞重量：≤1500g；

2.对角线轴距：≤450 mm；

3.信号有效距离（无干扰、无遮挡）：≥25km；

4.飞行时间：≥45 分钟；

5.可抗风速：≥10m/s；

6.机载算力开放：机载算力支持开放，可满足更多目标检测的应用；

7.相机类型：具有长焦可见光、中长焦可见光、广角可见光；

8.广角相机CMOS：具备广角相机，相机CMOS≥4/3英寸；

9.广角相机像素：广角相机像素≥2000W；

10.中长焦相机CMOS：具备中长焦相机，相机CMOS≥1/1.3英寸；

11.中长焦相机像素：像素数≥4800万；

12.长焦相机CMOS：具备长焦相机，相机CMOS≥1/1.5英寸；

13.长焦相机像素：像素数≥4800万；

14.可见光相机变焦倍数：变焦倍数≥100倍；

15.激光测距模块：正入射量程≥1500m；

16.云台摆拍方式：支持五向智能摆拍；

17.遥控器三维重建：遥控器内置三维建模引擎，能够重建得到稀疏点云粗模；

18.激光测距信息：支持可见光照片中记录激光测距获取的距离和地理位置坐标；

19.实时远程控制：支持远程实时控制无人机飞行、云台拍照等；

20.智能识别功能：可见光支持人车船目标的AI识别；
	2套
	1、无人机基础操作与法规通识

2、无人机航测与数据处理

3、三维建模

4、低空法规与任务安全管理5、无人机航测算法优化
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	装调检修桌椅
	1.桌子尺寸：≥1200* 700* 800mm；

2.包含凳子≥5个；

3.桌面材料应具备耐磨，耐腐蚀，耐酸碱，防火，防水，易清洁，无任何异味的特性；

4.带背板
	10套
	1.无人机维修保养2.无人机组装调试
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	室内飞笼
	（一）核心尺寸：

1.整体围合：≥长6m×宽6m×高3m；

2.立柱间距：≤2.5m/根；

3.横梁高度：≥3m

4.网面适配桁架围合面：侧面：≥8m/4m（长/宽×3m（高）、顶部：≥8m×4m；

（二）材质：

1.主桁架：6061-T6/6082-T6铝合金，壁厚≥3.0mm；

2.截面：≥200×200mm/250×250mm方管或圆管；

3.连接件：高强钢法兰盘+M16/M20螺栓+防滑垫片；

4.斜撑/拉杆：同材质圆管，直径≥28mm；

5.网体：高强度尼龙（锦纶）三股合股编织；

6.绳径≥6mm

7.网孔：≤10×10cm；

3.边缘：≥10cm加厚包边，配D型环/挂扣
	1套
	1.用于无人机在安全场地内进行测试2.无人机室内飞行训练
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	机载算力平台
	1.重量≤130克

2.尺寸≤100 毫米×60 毫米×40 毫米（长宽高）

3.额定功率≤40 瓦

4.内存≥16GB LPDDR5 

5.存储≥256GB SSD

6.算力≥100 TOPS

7.支持无人机机身接口、USB-C 接口

8.工作温度支持不低于-20℃ 至 50℃正常工作

9.存储温度支持不低于-20℃ 至 60℃正常工作

10.防护等级≥IP55

11.支持安装在无人机上接口进行供电使用

12，可使用支持 PD 协议的电源适配器通过 USB-C 接口供电

13.支持搭载无人机，可快速通过接口实现无人机码流获取、负载及飞行控制等功能

14.含原厂无人机配件包
	1套
	1、可开展智能飞行相关课程
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	报文解析站（核心产品）
	1.功耗：≤4W

2.探测方式：应支持无源探测

3.最大探测距离：≥9km

4.天线增益：2.4GHz≥5dBi，5.8GHz≥8dBi

5.接收灵敏度：≥ -120dBm

6.工作环境温度范围：≥-20℃~+50℃

7.防护等级：≥IP66

8.目标处理能力：≥10架次

9.处理延时：≤20ms

10.GPS授时精度：≤2ms

11.刷新率：≥3次/s

12.通信接口：须支持以太网接口以及LTE 4G无线接口。

13.监测模式：应支持报文解析监测模式。

14.报文格式：须支持JSON格式以及低空监视平台协议报文。

15.协议识别：可识别通信协议须包含Wi-Fi和蓝牙。

16.可识别频段：应包含2.4GHz、5.8GHz。

17.监测信息：至少应包含无人机ID、速度、经纬度、高度，以及无人机遥控器经纬度。

18.监测数据识别准确率：≥95%。

19.可监测机型：应支持监测符合国标报文的机型。
	1套
	1、可开展无人机侦测相关课程
	配套系统，配套安装和三角架
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	多功能基站
	1.卫星接收频点：支持五星十九频

2.系统精度:

RTK精度：不低于水平：0.8 cm+ 1 ppm(RMS)；垂直：1.5 cm+ 1 ppm(RMS)

倾斜测量精度：不低于8mm+0.7mm/°tilt（30°内精度<2cm）

3.倾斜测量：支持

4.星基差分（无网环境作业）：支持

5.初始化可靠性：不小于99.9%

6.中继站可中继无人机的最大距离：不小于20km

7.中继模式工作时间：不少于4小时

8.电池存储温度：支持-5°C~30°C存储

9.工作环境温度：支持-20°C~55°C正常工作

10.海拔高度：不低于5000 米

11.防护性能：不低于IP66

12.抗跌落性能：支持2m随杆跌落

13.尺寸：不大于 Φ 170 mm×70 mm

14.重量：不大于1.3kg

15.中继模式下，支持中继链路上的障碍物检测。当链路被楼，山等遮挡时，会自动告警提醒。

16.可为无人机提供中继以及RTK功能

17.应包含原厂对中杆三脚架套装
	1套
	用于为航测无人机提供永久高精度定位服务;
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	图形工作站
	1. CPU：采用Intel Core i9-12900KF处理器；

2. CPU散热器：采用VP360型号一体式水冷散热器（或性能/规格不低于的产品）；

3. 主板：采用B760芯片组主板，支持LGA1700接口及DDR4内存；

4. 显卡：配置RTX 5070显卡，显存容量不低于16GB；

5. 内存：配置DDR4 3200MHz内存，单条容量32GB，共4条，总容量不低于128GB；

6. 机械硬盘：配置16TB机械硬盘1块；

7. 显示器：配置27寸显示器1台。

8.该产品为国家强制节能产品，响应文件中须提供节能产品认证证书扫描件加盖供应商公章。
	2台
	1、用于处理无人机航测采集的数据；

2、可进行建筑三维建模
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	GNSS移动站1
	1.应支持全星座全频段接收GPS+BDS+Glonass+Galileo+QZSS+SBAS。

2.精度指标：

静态不低于：平面：±（2.5mm+0.5×10-6D）高程：±（5mm+0.5×10-6D）（D为所测量的基线长度，单位为mm）

RTK不低于：水平：平面：±（8mm+1×10-6D）高程：±（15mm+1×10-6D）（D为所测量的基线长度，单位为mm）。

3.应支持WiFi、蓝牙、4G等无线通讯模式，网络天线为内置，使用网络时无需外接天线。

4.主机应内置410-470MHZ全频段内置接收电台 ，功率不小于1W，支持Farlink电台协议。

5.支持任意角度60°IMU倾斜测量。实景放样：像素200万，视场角度75°。

6.WIFI：WIFI热点，应具有WIFI热点功能，任何智能终端均可接入接收机，对接收机进行功能配置。WIFI数据链，接收机可接入WIFI，通过WIFI进行差分数据播发或接收。

7.数据存储：内置不低于4GB固态存储，支持内存扩展

8.应支持丰富的采样间隔，最高支持20Hz的原始观测数据采集。
	9套
	满足工程测量实训课程所需
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	GNSS移动站2
	一、核心参数:

测量性能参数：

信号跟踪 1598通道应包含： BDS-2:B1I、B2I、B3I BDS-3:B1I、B3I、B1C、B2a、B2b GPS: L1C/A,L2P,L2C,L5,L1C* GLONASS: G1,G2,G3* Galileo：E1,E5b,E5a,E5 AltBoc*,E6c* SBAS：L1C/A,L5* QZSS：L1 、L2C、 L5 IRNSS：L5* ;

GNSS特性：

定位输出频率应在1Hz～20Hz；初始化时间小于10秒；初始化可靠性＞99.9% ，全星座接收技术，能够支持来自所有现行的和规划中的GNSS星座信号，高可靠载波跟踪技术，提高载波精度，提供高质量原始观测数据，智能动态灵敏度定位技术，适应各种环境变换，适应恶劣、远距离定位环境 。

硬件：

尺寸≤直径120mm×高70mm ；

重量≤600g ；

材质镁合金；

工作温度：支持–45 °C到+75 °C 正常工作

存储温度：支持–55 °C到+85 °C 正常工作；

工作湿度，应支持抗100%冷凝；

防护等级≥IP68；

具有抗≥2米随杆跌落防震能力。

通信参数：

应支持AI语音控制仪器连接，秒固定，点测量，点放样等测绘作业流程。 

I/O端口，应内置全协议接收电台，工作频率在 410-470MHz。 

电台，应采用NFC无线通信技术，手簿与主机触碰即可实现蓝牙自动配对。

蓝牙，应支持BT4.2（BR/EDR+BLE）蓝牙标准。

数据存储与传输：应具有≥4个G内置储存空间；支持USB、FTP下载、HTTP数据传输 ；

数据传输格式：静态数据格式应支持： STH格式、Rinex格式；差分数据格式应支持： RTCM3.0、RTCM3.2输入和输出 ；GPS输出数据格式应支持：NMEA 0183、PJK

平面坐标、二进制码；网络模式应支持：VRS、FKP、MAC；支持NTRIP协议。
	1套
	满足工程测量实训课程所需
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	电子经纬仪
	1.测角精度：≤2″

2.最小角度显示：≤1″

3.支持绝对编码测角

4.测角探测方式：支持水平及垂直度盘对径探测

5.补偿器：单轴补偿；补偿范围：≥±3′；精度：≤±3″

6.屏幕尺寸：≥2.8英寸圆形液晶

7.应标配激光下对点功能，亮度5级可调

8.应拥有激光指示功能，距离≥600米

9.应标配一块容量≥2000mAh 锂电池，支持Type-C充电接口，一个干电池盒，可工作≥8小时

10.可在仪器上自由校正指标差
	3套
	满足工程测量实训课程所需
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	货架
	1.尺寸：≥ 200cm＊60cm＊200cm；

2.层数≥4层；

3.每层可承受≥200kg；

4.层高上下可调节；

5.具备防腐防锈，稳固耐用，美观防静电的特性。
	2个
	存放设备

存放装调/维修零件
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	无人机展台
	烤漆材质，体积≥1000mm×1000mm×1000mm
	8个
	用于展厅成列展示设备
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	展示无人机
	1.各类展示模型，包括但不限于：（单旋翼直升机模型、吊运无人机模型、测绘无人机模型、消防喷水无人机模型、垂起固定翼模型、货运无人机模型等）

2.尺寸均为不小于1-2米翼展，应配套参数卡（另：包含2架EPO或轻木材质航模用于展厅吊顶展示）
	8个
	用于布置于展厅进行宣传展示
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	定制赛道
	一、场地基础参数

1.飞行区：≥长14米×宽7米；操控区在飞行区外侧，无额外尺寸限制；场地尺寸与点位误差允许±10cm；

2.起降台：直径≥60cm，两个起降台间距≥80cm，误差≤±5cm；

3.障碍误差：各类障碍物尺寸误差≤±5cm；

二、典型障碍规格（常见配置）

4.方形门：≥宽1.2m、高0.8m，材质要求轻质框架，便于穿越与识别；

5.圆环门：≥直径0.75m，离地高度≥1m，成对或成组设置；

6.S弯障碍：由立杆组成，间距≥2m，要求无人机沿S形路线绕行；

7.方向门：由单杆或双杆构成，用于指示绕行方向，需绕杆一周。
	1套
	用于日常飞行实训和竞赛训练使用
	


注：以上所有技术指标为实质性要求，须全部满足或优于，否则视为无效响应文件。
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